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Résumé

Giac est une librairie C++ de calcul formel généraliste. Ce document décrit
l’état actuel du projet Giac et ses développements potentiels.
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1 L’état actuel du projet Giac
Le projet Giac/Xcas a pour objectif de fournir une alternative en logiciel libre des

logiciels de calcul formel généralistes commerciaux tels que Maple ou Mathematica.
– Giac est une librairie C++ interfaçable avec du code C++ et d’autres langages de

programmation (Java, Javascript, Python).
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– Xcas est une des interfaces de Giac destiné aux ordinateurs personnels (PC sous
Windows ou Linux et Mac)

– Xcas pour Firefox est une interface web directement utilisable depuis un naviga-
teur compatible avec Firefox et qui fonctionne sur une large palette d’appareils
(PC, Mac, smartphones, tablettes).

– Certains logiciels utilisent la librairie Giac, les plus importants étant Geogebra,
les calculatrices HP Prime et les applications pour smartphones et tablettes Pock-
etCAS et HP Prime.

– Enfin, il est possible de faire interagir LATEX avec Giac pour créer des documents
HTML avec un bon rendu des expressions mathématiques et la possibilité de
faire des calculs lorsqu’on consulte le document depuis son navigateur (voir la
section exemples 2 ci-dessous).

1.1 Giac/Xcas
1.1.1 Petit historique

Le projet Giac a démarré en 2000, une première interface Xcas a été crée deux
ans après et des tests d’utilisation ont été fait en collaboration avec des enseignants du
secondaire via l’IREM, suivi par une remise à plat de l’interface en 2006 qui a permis
ultérieurement une diffusion dans le secondaire (manuels scolaires par exemple). Xcas
obtient le 3ième prix dans la catégorie logiciels scientifiques aux Trophées du Libre
en 2007. Il rentre dans la liste des logiciels disponibles pour l’oral de modélisation de
l’agrégation externe de mathématiques, puis peu de temps après à l’agrégation interne
et au CAPES de mathématiques. Bien connu dans le milieu éducatif, il reste encore
peu connu dans le milieu scientifique, bien que Giac soit parmi les logiciels les plus
efficaces pour certains calculs polynomiaux (par exemple bases de Gröbner).

1.1.2 Xcas aujourd’hui

Giac/Xcas 1 ([4]) est téléchargeable depuis ma page web personnelle du labora-
toire. Il est depuis peu packagé par certaines distributions Linux (Fedora, Debian). Le
nombre de téléchargements annuels dépasse les 30 000.

1.2 Xcas pour Firefox
Il s’agit d’un projet récent pour fournir une interface utilisable depuis un navigateur

compatible avec Firefox sur divers matériels (smartphones, tablettes aussi bien que
PC ou Mac), sans installation. Une fois le lien 2 consulté, il n’est plus nécessaire de
disposer d’une connexion Internet, la page est archivée dans le cache du navigateur, et
les calculs sont exécutés par la machine locale.

1. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giacfr.html
2. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/xcasfr.html
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1.3 Interaction avec d’autres logiciels libres
Giac est le moteur de calcul formel de Geogebra, ce qui en fait l’interface avec le

plus grand nombre potentiel d’utilisateurs (30 millions dans le monde).
Giac est un package du projet Sage.
Les interfaces de calcul en ligne Smartcas et Swiftcalc utilisent Giac pour le calcul

formel.
Les langages de programmation suivants peuvent utiliser Giac :
– C++, le langage de développement
– Python, avec le module giacpy 3 ([1])
– Java, par une interface JNI (Java Native Interface)
– JavaScript, par une compilation C++ vers Javascript par emscripten 4 ([5]),

utilisé par Xcas pour Firefox (source 5) ou comme module Node.JS natif 6 pour
une application Electron (portage réalisé par Zoltán Kovács).

1.4 Interaction avec LATEX
Il s’agit de compiler vers HTML un fichier source LATEX contenant des lignes de

commande Giac. Le fichier obtenu est consultable depuis un navigateur (sans nécessiter
de plugin pour lire du PDF), et permet au lecteur d’exécuter les commandes ajoutées,
après les avoir éventuellement modifiées, comme dans la section 2. Il est également
possible de compiler vers du PDF (non interactif) en incluant automatiquement les
résultats des calculs, cf. par exemple la version PDF de ce document 7.

Le processus utilise hevea 8 ([2]) un compilateur LATEX vers HTML, et heveatomml 9

([3]) pour le rendu en MathML des formules mathématiques.
Quelques exemples sont donnés en section 2. On trouvera d’autres exemples plus

complets dans mes cours en ligne (dont la conversion est en cours) :
– Cours de L2 parcours physique Courbes paramétrées et équations différentielles

HTML 10, LATEX 11, PDF 12

– Algorithmes de calcul formel et numérique : HTML 13 LATEX 14 PDF 15

Pour plus d’informations, consulter le document Compiling LATEX to computer
algebra-enabled HTML5 16 et le source LATEX 17 de ce fichier.

3. http://webusers.imj-prg.fr/~frederic.han/xcas/giacpy/
4. http://kripken.github.io/emscripten-site/
5. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/emgiac.tgz
6. https://www.npmjs.com/package/giac
7. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/projet.tex
8. http://hevea.inria.fr/distri/unstable/
9. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/heveatomml.tgz

10. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/mat249/mat237.html
11. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/mat249/mat237.tex
12. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/mat249/mat237.pdf
13. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/algo.html
14. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/algo.tex
15. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/algo.pdf
16. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/xcasfr.html
17. https://www-fourier.ujf-grenoble.fr/~parisse/giac/projet.tex
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1.5 La valorisation
Le code source de Giac est normalement disponible selon la licence libre GPL3,

mais il est aussi disponible sous une licence commerciale pour des entreprises souhai-
tant l’utiliser sans diffuser leur code source, en contrepartie du versement de royalties.
C’est le cas de plusieurs projets :

– Les calculatrices HP Prime et les applications calculatrice HP Prime pour smart-
phone, tablette et PC/Mac.

– L’application PocketCAS pour iPhone et iPad et Mac.
– l’application CAS Calc P11 (qui n’est plus guère diffusée)
– l’application Photomath a utilisé pendant quelques mois Giac comme moteur de

calcul, puis a basculé sur son propre moteur de calcul avec affichage des étapes
de calcul

2 Exemples

2.1 Trace (2-d graph)
Cet exemple illustre l’utilisation d’un curseur pour visualiser que l’enveloppe des

normales à une courbe, ici une ellipse, est sa développée (ici une astroide). La liste des
normales L est initialisée au chargement de la page HTML.

L:=[]

t0:=0.7;gl_x=-6..6;gl_y=-4..4;G:=plotparam
([2*cos(t),sin(t)],t=0..2*pi);M:=element
(G,evalf(t0));T:=tangent(M);N:=perpendicular
(M,T);L:=append(L,N);evolute(G,color=red)

G

M

T

NL
x

y

−4 −2 0 2 4 6

−3

−2

−1

0

1

2

3

2.2 Section d’un cone (3-d)
C est un cone de centre l’origine, axe de direction (0, 0, 1), et angle π

6 , P est un plan
d’équation z = my + 3. m est controllé par un curseur, lorsque m varie l’intersection
est une ellipse ou une hyperbole (ou une parabole pour la valeur limite)
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m:=0.7;C:=cone([0,0,0],[0,0,1],pi/6, display=green+filled
);P:=plane(z=evalf(m)*y+3,display=cyan+filled);

yxz
P

2.3 Dunford decomposition (CAS)
Un programme calculant la décomposition de Dunford d’une matrice par la méth-

ode de Newton. Il est interprété au chargement.

function dunford(A)
local U,p,q,q1,j,d,n;
U:=A;
n:=nrows(U);
p:=charpoly(U);
q:=p/gcd(p,p’); // square free part
q1:=q’;
for (j:=1;j<=n;j:=2*j){
d:=inv(horner(q1,U))*horner(q,U); // Newton step
if (d==0*d) return U,A-U;
U:=U-d;

}
return U,A-U;

end:;

Exemple : on définit J une matrice presque diagonale, A une matrice semblable, et on
teste la décomposition de Dunford de A.

J =

 2 0 0
0 1 1
0 0 1

 , P =

 1 0 0
2 −1 0
3 4 1

 , A = PJP−1

J:=[[2,0,0],[0,1,1],[0,0,1]]; P:=trn([[1,2,3
],[0,-1,4],[0,0,1]]); A:=P*J*inv(P) 2 0 0

0 1 1
0 0 1

 ,

 1 0 0
2 −1 0
3 4 1

 ,

 2 0 0
13 −3 −1
−41 16 5


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D,N:=dunford(A); N^2; P*diag(diag(J))*inv(P) 2 0 0
2 1 0
3 0 1

 ,

 0 0 0
11 −4 −1
−44 16 4

 ,

 0 0 0
0 0 0
0 0 0

 ,

 2 0 0
2 1 0
3 0 1



2.4 Champ des tangentes
On affiche le champ des tangentes de l’équation différentiele ordinaire

dy

dt
= −y + cos(t)

et une solution correspondant à la condition initiale y(0) que l’utilisateur peut modifier
avec un curseur

y0:=1.0;gl_x=-5..5; gl_y=-3..3;plotfield
(-y+cos(t),[t=-5..5,y=-3..3],xstep=0.4,ystep=0.4
);plotode(-y+cos(t),[t=-5..5,y],[0,y0],tstep=0.1,color=red
)
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1
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2.5 Gröbner basis (CAS)
Le noyau de calcul formel peut calculer des bases de Gröbner non triviales. Ev-

idemment, le code JavaScript est significativement plus lent que la version native de
Giac/Xcas.

kat7:=[-x1+2*x8^2+2*x7^2+2*x6^2+2*x5^2+2*x4^2+2*x3^2+2*x2^2+x1^2,
-x2+2*x8*x7+2*x7*x6+2*x6*x5+2*x5*x4+2*x4*x3+2*x3*x2+2*x2*x1,
-x3+2*x8*x6+2*x7*x5+2*x6*x4+2*x5*x3+2*x4*x2+2*x3*x1+x2^2,

6



-x4+2*x8*x5+2*x7*x4+2*x6*x3+2*x5*x2+2*x4*x1+2*x3*x2,
-x5+2*x8*x4+2*x7*x3+2*x6*x2+2*x5*x1+2*x4*x2+x3^2,
-x6+2*x8*x3+2*x7*x2+2*x6*x1+2*x5*x2+2*x4*x3,
-x7+2*x8*x2+2*x7*x1+2*x6*x2+2*x5*x3+x4^2,
-1+2*x8+2*x7+2*x6+2*x5+2*x4+2*x3+2*x2+x1]:;

Base sur le corps Z/16777213

G:=gbasis(kat7 mod 16777213,[x1,x2,x3,x4,x5,x6,x7,x8
]):; size(G); G[20];

Done, 74, x5·x7·x84+6710886·x4·x85−3938997·x5·x85+5106109·x6·x85−5543774·x7·x85+4960220·x86−1622886·x75+3350574·x74·x8−3203410·x73·x82−6856774·x2·x6·x83−2852328·x3·x6·x83+4830623·x4·x6·x83+6654447·x2·x7·x83+1485963·x3·x7·x83+7645914·x4·x7·x83+6108299·x5·x7·x83−5645530·x72·x83+1467630·x2·x84−4480913·x3·x84−6905666·x4·x84−7864873·x5·x84+5036573·x6·x84−3080880·x7·x84−4359461·x85−4003610·x2·x73−4722776·x3·x73−1804635·x4·x73−161589·x5·x73+5344773·x6·x73+8336020·x74−3781288·x2·x4·x7·x8−3554207·x2·x5·x7·x8+5772217·x3·x5·x7·x8−1758721·x2·x72·x8+6818342·x3·x72·x8−2283117·x4·x72·x8+2932624·x5·x72·x8+8254803·x6·x72·x8−5242202·x73·x8+8076837·x2·x4·x82+17492·x2·x5·x82+2985896·x3·x5·x82−7321877·x2·x6·x82+6542761·x3·x6·x82+1168714·x4·x6·x82+7247300·x2·x7·x82−6008550·x3·x7·x82−2288236·x4·x7·x82+3659549·x5·x7·x82+3059392·x6·x7·x82+7854288·x72·x82+4699527·x2·x83+2770983·x3·x83−361720·x4·x83−1732766·x5·x83+7556960·x6·x83+4537622·x7·x83+6304804·x84+3315662·x2·x4·x6+4416381·x63+8014147·x2·x4·x7+6313405·x2·x5·x7−6166461·x3·x5·x7−5677397·x2·x6·x7+5361345·x3·x6·x7−1317626·x4·x6·x7+4866646·x62·x7−983362·x2·x72−4165951·x3·x72+7598477·x4·x72+2841104·x5·x72+1175912·x6·x72+256538·x73+5505000·x2·x4·x8−797220·x2·x5·x8+712446·x3·x5·x8+4754075·x2·x6·x8−2132948·x3·x6·x8+2532426·x4·x6·x8+5979911·x62·x8+5610090·x2·x7·x8+7153809·x3·x7·x8+5595623·x4·x7·x8−1819263·x5·x7·x8−2038671·x6·x7·x8+7135075·x72·x8+1582261·x2·x82+1104606·x3·x82+2300040·x4·x82+6997133·x5·x82−309985·x6·x82+1805598·x7·x82+6256405·x83+4736670·x2·x4−2786037·x2·x5−4067833·x3·x5+6347609·x2·x6+304173·x3·x6−8228932·x4·x6+8076963·x5·x6−2387968·x62−6160826·x2·x7−3201521·x3·x7−5829581·x4·x7+8039746·x5·x7−8070323·x6·x7+5282236·x72+8160369·x2·x8+7695372·x3·x8+3981391·x4·x8+2313354·x5·x8+2267196·x6·x8+479769·x7·x8−7762287·x82−6102183·x2+2233312·x3+7143090·x4+1632345·x5+4462465·x6+2457609·x7−4797781·x8
Base sur Q

G:=gbasis(kat7,[x1,x2,x3,x4,x5,x6,x7,x8]
):; size(G); G[20];

Done, 74, 18489624116678107161957583274880000·x5·x7·x84+14791699293342485729566066619904000·x4·x85+15434816653922593804764591255552000·x5·x85+12862347211602161503970492712960000·x6·x85+13505464572182269579169017348608000·x7·x85+9325201728411567090378607216896000·x86−7187105831817036884041483200000·x75−33336388571521098989490364800000·x74·x8−105003336171975847577258519232000·x73·x82+160779340145027018799631158912000·x2·x6·x83+600221686826000076111666520128000·x3·x6·x83+1273847681214291488932343388672000·x4·x6·x83+186437307964613840475659253936000·x2·x7·x83+752203505074579054604747812972800·x3·x7·x83−455139490175965453027265051155200·x4·x7·x83−3732767314807254778553012658144000·x5·x7·x83+454447652288092171148808976608000·x72·x83−8262037479986243633645642476800·x2·x84−2123145455568590801717110005264000·x3·x84−6448947272961384722334143186246400·x4·x84−9020080899608501266861863690144000·x5·x84−4592423657176534614634493662368000·x6·x84−4068981625139405428536903185164800·x7·x84−6256804721103899791153992476409600·x85−50930003285005805746034112864000·x2·x73−98815694902455856040050013078400·x3·x73−178904425012942489930525712256000·x4·x73−169461108998411771955789499924800·x5·x73−227603798249140831496645498832000·x6·x73−283005930977935211726310113683200·x74−71492789590179998478096859200000·x2·x4·x7·x8−38175240284719596365474879712000·x2·x5·x7·x8−211622019575626043231720640768000·x3·x5·x7·x8−12294800535637866450286796313600·x2·x72·x8−244544205095213710871048306682240·x3·x72·x8−514369866356213144883063355497600·x4·x72·x8−1130209578595706816454261839304480·x5·x72·x8−1055393444465211695689618263691200·x6·x72·x8−1406119502686437528035756838448320·x73·x8−23700715356981790571308637572800·x2·x4·x82−224307271739787199648124398358400·x2·x5·x82−703117776418774938586467121219200·x3·x5·x82−668883607291375835229514134691200·x2·x6·x82−1416129544171117132305479191140480·x3·x6·x82−1693309491669927189427175709302400·x4·x6·x82−395265349264428254843128402464960·x2·x7·x82−2157829953471193803435578880936000·x3·x7·x82−2287246775616834619187840512512240·x4·x7·x82−2139437629827332642047433869035360·x5·x7·x82−2497871812000497177519762356428560·x6·x7·x82−3492608318155396470100069650530880·x72·x82−1039486205141588203865998989816960·x2·x83−520881635849620160061396194144400·x3·x83−583118783545795304031042474015360·x4·x83−306723722820160083550375066483680·x5·x83−1050610603648552085949448750151040·x6·x83−2953141371900339833402393044080240·x7·x83+374371816008112991685996200902080·x84−1141506944295511933372122489600·x2·x4·x6+271109377228003452783896549760·x63+2628441194615113394423827720800·x2·x4·x7+9613536060917368128768219000000·x2·x5·x7+12192741404432093251997475825600·x3·x5·x7+5564895255194648753981939738400·x2·x6·x7−10893156890484284402862821580180·x3·x6·x7−34648546550014310221447329206520·x4·x6·x7+5188507391232533844112778323560·x62·x7+7632836308610801201148972855300·x2·x72−14188559176224136293959154885120·x3·x72+3871815792450784509518290458180·x4·x72+89868955193762132338520852933280·x5·x72+118738983748114730979236687763600·x6·x72+112700208596061313641314862430560·x73+4053544256098076583899196741600·x2·x4·x8+6865996284226614668583179489760·x2·x5·x8+45242337648974041470614272158060·x3·x5·x8+32227201282706955721618206220800·x2·x6·x8+74541032189966350904022813664440·x3·x6·x8+109222371672216817132192001508000·x4·x6·x8−17611004640614086324388992411080·x62·x8+29594299342945246138164657151080·x2·x7·x8+205159980647763425790697815649620·x3·x7·x8+278339206993654959199265198747760·x4·x7·x8+320109418092634463592305998443900·x5·x7·x8+470455163686395205853079522680640·x6·x7·x8+755778577030191710047502491424040·x72·x8+154034703044709254756761011059520·x2·x82+408438843078288837589395409099080·x3·x82+626571774184586400445578730691040·x4·x82+624320625021505001235797755627800·x5·x82+765354057100611716543860177215120·x6·x82+1613656634668411336764387754269240·x7·x82+742017541276853107569936500714280·x83−569978404721446095488940896160·x2·x4+249618277062914161062989489490·x2·x5+1900410268192910546526379348920·x3·x5+4235302367045310263654245214340·x2·x6+6017966457428446868635215553710·x3·x6+7191909101684961100934533192860·x4·x6+9789374444237912565456468704848·x5·x6+11559501634033175787315078653112·x62+101079410207415260494159169730·x2·x7+99661074822647098112134792800·x3·x7−109112809723521688004909929982·x4·x7−1338027341456674595447033958096·x5·x7+13966570096620920111910735849858·x6·x7+6167950709721386348534611467920·x72+6479267803700614230481232223780·x2·x8−7414048412549736404950116605942·x3·x8−24353719861736871295970330985036·x4·x8−39701066286451965695455145707452·x5·x8−61550928718514540066256221335760·x6·x8−114900330861316836907381280674920·x7·x8−181315500248057737735069888116216·x82+145410814833489474708302735228·x2+567461515246797856334772898352·x3+690332069209059893002349525292·x4+810398183902583651863724586368·x5+1317646827183272993428371499025·x6+2648636588012522741659902630708·x7+2995670767262379465274814083712·x8

3 Pistes de développement.
– Traduction en anglais de meilleure qualité et plus complète de la documentation

en français
– Amélioration de l’interface HTML5 actuelle Xcas pour Firefox 18, traduction en

anglais.
– Remise à plat du site web avec une adresse propre
– Tests de l’interface HTML5 au lycée pour le calcul formel et l’enseignement de

l’algorithmique. Mise au point si cela est possible d’un mode examen comme
sur calculatrices ?

– Communication autour de Giac/Xcas (participation aux journées de l’APMEP,
organisation de journées Xcas, discussions avec l’inspection générale...)
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